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EXCMO. AYUNTAMIENTO DE NERJA
<

ANUNCIO

Aprobacion documento titulado “DIVISION EN FASES DE LAS OBRAS DE
URBANIZACION DEL SECTOR PA-2 “CASTILLO ALTO” del PGOU de Nerja.

Con fecha 09/02/2024, por la Junta de Gobierno Local, se ha acordado aprobar el
documento titulado “DIVISION EN FASES DE LAS OBRAS DE URBANIZACION DEL

SECTOR PA-2 “CASTILLO ALTO" del PGOU de Nerja, (RE-1554/2024 (Id 1417127) —-CSV
n° 2KD8R-BYKNZ-JLMQO, verificable en https:/sedeelectronica.nerja.es/portal/verificarDocumentos.do,
promovido por el Ayuntamiento de Nerja. y redactado por D. Pedro Gozalo Diaz, Ingeniero de
Caminos, Canales y Puertos (colegiado n.° 22.510).
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Lo que notifico indicandole que, contra el acuerdo transcrito que es definitivo en via
administrativa, puede interponer, dentro de los dos meses contados desde inclusive el dia
siguiente a la practica de esta notificacion, recurso ante la Sala de lo Contencioso-
Administrativo de Malaga; ello sin perjuicio de que pueda ejercitar el previo y potestativo
recurso de reposicion ante el mismo 6rgano municipal que ha adoptado dicho acuerdo, en el
plazo de un mes, o cualquier otro que estime procedente.
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puede comprobar la validez de la firma electronica de los documentos firmados en la direccion web: https://sedeelectronica.nerja.es/portal/verificarDocumentos.do?pes_cod:





